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Inmatning genom 3D-laserscanning

God dokumentation av befintliga byggda tillgdngar &r av stor vikt vid férvaltning och ombyggnad. Sadan
dokumentation kan till exempel besta av relationshandlingar fran ett tidigare byggprojekt I de projekt dar
detta saknas, inte kan kvalitetssdkras eller dr inaktuella, behover de uppréttas efter behov.

I detta dokument beskrivs inmatning av befintliga fastigheter pa en 6vergripande niva samt kraven pa
leveransen sa att den blir anvandbar i vidare projekteringsarbete. Syftet ar att visa hur man tar fram
tredimensionella och objektorienterade relationsmodeller baserat pa 3D-skanning.

Inmatningsprocessen

Den vanligaste metoden for inmétning av befintliga fastigheter ar att 3D-skanna fastigheten inuti och vid
behov utanpa, och anvénda det resulterande punktmolnet som grund for vidare modellering i CAD-
programvaror. 3D-skanning kan genomforas med stationéra och rorliga laserskannrar och med drénare.
Finns det aktuella 2D-ritningar for fastigheten, exempelvis i dwg-, pdf- eller rasterformat, kan de
alternativt anvdndas som grund fér framtagning av 3D-modeller.

Skanningskonsulten ska i samrad med bestéllaren och arkitekten se till att allt som ska 3D-skannas &r
tillgdngligt. Exempelvis ska behovet for att planera ett initialt platsbesok, ta bort undertaksplattor och
faststélla lampliga ljusférutsattningar kommuniceras tydligt innan genomférandet.

Leveransspecifikation

Leveransen ska innehdlla féljande:

¢ Punktmolnsunderlag i originalformat som é&r direkt resultat av 3D-skanningsarbetet. Detta innebér
all radata (exempelvis FLS-format, PTX eller E57) fran laserskannern innan det har bearbetats i
nagon form, samt de kompletterande filer som behdvs for att visa punktmolnet i webbgranssnitt (se
punkten nedan).

o Ett anvandarvanligt webbgréanssnitt inklusive 360-gradsbilder pa samtliga méattningsstationer.
Grénssnittet ska ha funktioner fér navigering och for framtagande av matt.

e Fiardiga CAD-modell(er).

Leveransspecifikationer for 3D-modeller

Foljande leveransspecifikationer géller for 3D-modeller som konstrueras utifran punktmolnet:

¢ Projektnollpunkten ska tas fran befintliga underlag for fastigheten. I fall den saknas ska en lokal
projektnollpunkt tas fram sa att projektets samtliga byggnader hamnar pa positiva koordinater pa
X- och Y-axeln.

e Plushdjder ska vara enligt RH2000.

¢ Enhet ska vara millimeter.

¢ 3D-modellen ska innehalla den respektive vyn (bada View och Sheet i Revit) per vaning. 2D-vyer
(planer, fasader, sektioner mm) for varje specifikt projekt ska i princip utga ifran vyer/ritningar i
befintliga underlag.

¢ Vaningarnas beteckningar ska f6lja bestillarens riktlinjer. Vaningsbeteckningarna ska avstimmas
med arkitekten i bérjan av 3D-modelleringsarbetet.

e 3D-modellen ska innehalla rumsobjekt fér samtliga utrymmen.

1/ 3



Denna pdf &ar genererad med Infopack

¢ Rumsobjekt ska vara kopplade till rdtt hojdniva, g fran t.ex. plan 100 till plan 200 och ansluta mot
underkant bjdlklag eller undertak.

¢ Rumsnamn ska hamtas fran befintligt underlag (ritningar m.m.) och vid behov kontrolleras mot
verkliga férhallanden.

¢ Invindigt ska 3D-modellen visa relevanta byggdelar, till exempel golv, vaggar, synliga pelare och
balkar, barande konstruktioner pa vind, undertak, bjalklag ovanfor undertak, fonster, dorrar,
vasentliga rorstrak, el-stegar, fast inredningar, trappor, ramper samt racken pa trappor och ramper.
Exempel pa fast inredning ar pentry, handfat, toalettstolar, utslagsbackar, vattendispensrar,
tvattstdll, duschar, tvattrannor, ventilerade dragskap/dragskap/giftskap, storkdksutrustningar,
hogskap, garderober, arbetsbankar, vaggskap, fasta hyllor, karthéllare, skenor, kassaskap och
kroklister.

o Utvdndigt ska 3D-modellen redovisa storre byggdelar som tak, stuprér, hdngrannor, takhuvar,
taksikerhetsutrustningar och ventilationshuvar. Aven material pé ytterviggar ska redovisas.

¢ Ingen 16s inredning ska modelleras.

¢ Objektfamiljer ska stdmma 6verens med verkligheten. I fall de befintliga komponenternas
geometri ar for komplicerad ska unika objektfamiljer med forenklade geometrier ritas i stéllet.

¢ Objektfamiljer ska inte inneha specifika fabrikat eller annat attribut som inte stimmer 6verens med
verkligheten.

¢ Om befintliga vdggar som ar nagot sneda i punktmolnet d&nda modelleras ratvinkligt maste detta
hanteras med precision. En sddan vagg hanteras fran centrum, med lika stor avvikelse at respektive
hall. Om den modelleras ratvinkligt fran det ena hornet kan det innebéra en for stor differens i
andra hornet. Vaggtjockleken bor dven 6kas nagot for att kompensera differensen. Om differensen
overskrider toleranserna bor vaggen modelleras sned men med jdmna grader.

e Dorrars 6ppningssida och hdngning ska vara korrekta och redovisas i planvyerna.

o Dorrar modelleras med korrekt tjocklek pa karm och dorrblad sa att korrekt fritt passagematt kan
madtas i modellen.

o Haltagningar for dorrar ska avse vaggoppning och maste ta hansyn till eventuella 6verljus,
overluftsdon eller dylikt. Halmattet i vaggen redovisas korrekt i sid- och hojdled sa att matt for
eventuella nya dorrar kan métas i modellen. Det sistndmnda géller dven for fonster och partier.

e Bottenplatta modelleras till utsida yttervdagg. Mellanbjdlklag modelleras till mitten eller insida
yttervagg.

o Viggar ska inte stracka sig over flera vaningsplan.

¢ Modellen ska vara korrekt uppbyggd och kollisionsfri. Innervédggar ska t.ex. inte gd in i bjélklag,
fonster ska inte kollidera med bjdlklag och dylikt.

¢ I planvyerna ska modellen roteras sa att den nedre vaggen éar ratvinklig i forhallande till det lokala
koordinatsystemet (Project North i Revit).

o Alla byggdelar ska projekteras i befintlig

e Modellerna bor delas upp per byggnad.

For varje projekt ska specifikationerna ovan justeras eller kompletteras med hansyn till projektets behov,
omfattning, ekonomi och speciella forutsattningar samt gransdragning mellan bestéllaren och
hyresgésten. Ibland ar det endast vissa byggdelar fran en kategori (till exempel ett urval av rorstrak eller
kanalisationer) som bedoms vara av betydelse for projekteringsarbetet och darfor ska modelleras. Sadana
ska markeras pa befintliga ritningar. I de fall projektorerna (framst arkitekten) dr upphandlade vid
bestéllning av 3D-skanningstjdnsten ska specifikationerna avstimmas med dem for att sdkerstdlla att
leveransen passar deras projekteringsrutiner och verktyg. Exempelvis kan ytterligare 2D-vyer tillaggas
av arkitekten med hansyn till specifika projekteringsbehov, till exempel mindre héjdskillnader i
huvudvaningar.

Avvikelsetoleranser

Mattavvikelser fran verkligheten i den resulterande 3D-modellen ska inte dverstiga:
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e 10 mm for hérnpunkter av komponenter.
e 25 mm tvdrs dver ytor t.ex. vaggar och golv.
e 50 mm for oregelbundna konstruktioner t.ex. takkonstruktioner

Vidare lasning

e SISAB:s projekteringsanvisning Informationsleverans
e SISAB:s bestdllningsunderlag fér 3D-skanning, inmétning och vidare modellering av befintlig
bebyggelse (internt dokument).
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