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Lokalt och globalt koordinat- och hojdsystem for
en 3D-CAD-modell

Primarnat

Varje byggnadsverks placering ingdr i ett priméarnat och i regel ett sekundérsystem.

Primédrnétet, som ocksa kallas for bruksnét eller globalt koordinatsystem, ansluter till gidllande
kommunalt stomnat. I plan galler vanligtvis SWEREF 99.

Sekundarsystem

Sekundarsystem kallas dven produktionsanpassat byggnat eller lokalt koordinatsystem, orienteras efter
huvudriktning pa projekterat byggnadsverk.

Axlarna bendmns vanligen A/B, C/D, osv. Genom bendmning av axlarna och kan samma talvérden
sarskiljas mellan olika sekundarsystem (t.ex. A200/B400, C200/D400)

Origo forlaggs sa att negativa varden undviks.
Hojdsystem

Gallande hojdsystem ér vanligtvis RH2000.
Insattningspunkt

Insattningspunkt dr den referenspunkt som anger aktuella koordinater och vridning for
sekunddrsystemets origo i primdrnétet.

Insattningspunkt kallas i regel ocksa for projektnollpunkt eller projektnolla.

Koordinaterna for insattningspunkter ska vara angivna enligt aktuellt priméarnét.

Koordinatsambandsmodell

Gallande sekunddrsystem redovisas med hjdlp av en koordinatsambandsmodell. En
koordinatsambandsmodell &r en basfil som boér tas fram vid uppstart av ett nytt projekt.

Koordinater och enheter

Modeller pa byggnader placeras i regel i ett sekundéarsystem och modelleras med enheten millimeter.

Modeller pa mark, VA och anldggningar placeras i regel enbart i primédrnétet och modelleras med enheten
meter.
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Rekommendation

Sekundarsystem och tillhorande insattningspunkt bor tas fram i tidigt skede av ett projekt och formedlas
av informationssamordnaren till samtliga aktorer.

For framtagning av sekundédrsystem och tillhérande inséttningspunkt ansvarar i regel arkitekten.
Insdttningspunkten placeras i narheten av byggnadsverket.
Insdttningspunkten placeras sa att projektets samtliga byggnadsverk placeras i positiva koordinater.

Observera att befintligt underlag kan vara framtagen i ett dldre och annat priméarnét eller hojdsystem,
sasom RT 90 och RH 00, och kan ddrmed krdva en konvertering till gdllande primérnéat och hojdsystem.

Koordinaterna fér insattningspunkten anges i meter (m) med tre decimaler.
Vridning anges i grader med tre decimaler.
Vridning av sekundéarnét i forhdllande till primérnétet anges i grader med tre decimaler.

Vid utbyte av modellfiler mellan olika programvaror ska hansyn tas till att dessa kan vara definierade i
olika koordinatsystem och enheter. T.ex. primdrndt i meter (globalt koordinatsystem) till sekundarnat i
millimeter (lokalt koordinatsystem).

Vid utbyte ska dven hdnsyn tas till om och hur olika programvaror hanterar (stora) koordinater och
vridningar. Det finns begrdnsningar och prestandaproblem som anvédndaren ska vara medveten om.
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Sweref 99 nollpunkt

X: Nollpunkt Sweref99

Y: Nollpunkt Sweref99

Z: Nollpunkt enligtRH2000

(Figur: Exempel pa lokalt och globalt koordinatsystem)

Projektnolia

X: Koordinat enligt Sweref99
Y: Koordinat enligt Swerefgg
Z: Hojdsattning enligtRH2000
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